CORRECTION DEVOIR N°1 2019/2020

Exercice 1 :

1
L1.CHy + (x+2- E) 0, — xCO, +2H,0. (1pt)

124 = 16 =280 _74 g.mol™1. (0,75 pt)
100 21,62 21,62

mp

_ _ n; _ Ny Y _ M(Hz0) _ m, M(CO,) _ 9x44 _
13.12x+y+16 =74 = 12x+y = 58et x =T == M(,Z(l)z) = M(,0) — 17.6x18 1,25 =y = 2,5x=\12x +
2,5x=58=>x=1%=4=>y=2,5x4= 10 = F.B: C,H;,0 (1 pt)

2. Formules semi-développées : (0,25 pt X4)

H;C——CH,—— CH,——CH,——OH butanol

H;C——CH——CH,——CH; butan-2-ol
OH
CH3
H3C—l CH, 2-méhylpropan-2-ol CH3
OH H3C—— CH—CH,—IOH 2-méthylpropanol

3.1.(a) est un alcool primaire de chaine linéaire : butanol (0,25 pt)
(a) Et(b) ont la méme chaine carbonée donc (b) est butan-2-ol (0,25 pt)
D ne réagit ni avec la DNPH ni avec le réactif Schiff.don D, est un acide carboxylique et donc (d) est un alcool primaire
alors ¢a ne peut étre que le 2-méthylpropanol (0,25 pt)
Par déduction (c) est le 2-méthylpropan-2-ol (0,25 pt)
3.2.2(Cr,0%2~ + 14H™ + 6e™ = 2Cr3* + 7H,0) (0,25 pt)
3(C4H;00 + H,0 = C,HgO0, + 4HF + 4e7 (0,25 pt)

2Cr, 0%~ + 16H* + 3C4H;00"® 2@"* + 11H,0 + 3C,Hg0, (0,25 pt)
n(d) _ ng(Cr037)
3

n,(Cr,027)] = m! = %[cv ~n,(Cr,027)].M(C,H;,0) = %(0,05){0,01 —3.107%)x74 = 0,0222 g = 22,2 mg (0,5

3.3. or ng(€r505%)= ny(Cr,0%7) — n.(Cr,0%7) = CV — n,(Cr,0%7) = n(d) ==[CV —

N W

pt)

ng, (D)= n(d) = 5 [CV — n(Cr,057)] = my, = 5 [CV — n,(Cr,057)]. M(C4Hg0z)or m"” = Rmy,

N| W

3

2

3
= ER[CV —n,(Cr,0%7)]. M(C4HgO0,)

m” = 2x0,70(0,05x0,01 — 3.107#)x88 = 0,0185 = 18,5 mg (0.5 pt)

4.1.CH; — CH(CH3) — COOH + (CH3)3C — OH = CH3 — CH(CH3) — COO — C(CH3)3; + H,0 (1 pt)
Elle est lente, limitée et athermique.

4.2.2-méthylpropanoate de diméthyléthyle. (0,5 pt)
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Exercice 2 :
LAt=0;x,=0ety, =0= My(]) (0.5 pt)

2.t=x=>yXx) = %XZ. La trajectoire est parabolique. (1 pt)

ﬁ_dm —>VX=1 = 2 - _>_dV —>aX=0 - _ 2
3.v=— {Vy:t=>v—1+t]eta—dt=>a{ay:1=>a—](1pt)

4. Si le vecteur vitesse est colinéaire a T alors v, =0=1t=0s

d 2t t . 0 —
V= VX2+Vy2=V12+t20rat=d—:=2m=ﬁ,51t=0=>at=ﬁ=0=>at=0m.s 2 (0)75pt)

51a2—a2+a2avecaz—1ms‘2=>12—az+(/—)2=>1—a2+ Y osa= 1o R L
e T Tt - ' T on 1+t2 T T 42 n f+t200 142 T 112

(0,75 pt)
52.vy =vy = t; =1s(1pt)

R V1 = \/E 2 2 2
5.2.At=15;{ ﬁoran=%=>R=:—1=(@ =2vV2m.s72 (1 pt)
al = 7 n 7
Exercice 3 :
1. X + 100m?x = 0 or X + w2x = 0, par ientification : w? = 100n? =W = t0nrad.s' et T = 2% = 120—7; =0,20s(
pt)

2. X, : amplitude maximale (m); w : pulsation propre (rad.sT)set ¢ : phase a I’origine (rad) (0,75 pt)
3.(ap)at=0;x=0= Xsing =0 =sing =0= {$ : 1(_)[ or vy < 0 (déplacement dans le sens négatif) =

Xmcos@ < 0 = cos@ < 0 = ¢ = mrad. Doncl équation correspondante est (b,): x = 0,2 sin(10mt + m)

¢ = 0 correspond au passage par x =40 dans(le sens positif, I'équationreprésentative de (a,)est (b1) : 0,2 sin(10mt)

Par déduction (a3) a pour équation (bz)#0,2sin (101‘[t + E) (0,75 pt)

4.T=02s=w="2=""=10nrad. s " etV = w.Xp, = 10mx0,20 = 6,28 m.s~* (1 pt)
5.t=0,2s = x =10 cmor % w?x = a = ¥ = —w?x = —(10m)?x0,10 = —10m? m.s~2 (0,5 pt)

6. x(t) = X, cos(wt + @) . At-=.0,xy = X,,COSQ = cos@ =;—°=%= cos(g) == ig.At= 0;vo>0=

m

—Xmsing >0 =sinp <0= @< 0= ¢ = —g rad = x(t) = 0,20 cos (101‘[t - g) (0,75 pt)
7.v = —0,20x107sin (101‘[t _ g) Pourt=02s= v =—020x10msin (101'tx0,2 _ g) =544 m.s 1

a.v =& 10m°X5, 44 < 0.Donc le mouvement est décéléré a cette date. (0,25 pt)

T

10mt — % =2 4 2kn
3 3

8. cos (101‘[t - g) = —% = cos (2?“) = or v < 0 ( déplacement dans le sens négatif) =

10mt— X = — 2 4 2kn
3 3

T

—mesin(wt+(p)<O=>sin(wt+(p)>0=>wt+(p>0=>101'[t—§=2?1[+2k11=>10t=1+2k=>t=0,1+
0,2k.Sionposek=0ona:t=0,10s.(0,5 pt)
9.D=5cm (0,5 pt)

Page 2 sur 2




